Rozpocet

Kompletna dodavka robotizovaného pracoviska sa sklada z nasledovnych asti:

Pozadovany parameter Pozadovana Uviest Cenav EUR |Cenav EUR
hodnota ano/nie, v |bez DPH s DPH
pripade
Ciselnej
hodnoty
uviest jgj
skutoénost’
Manipulaény | Uchopovaci ¢len Schopnost’
robot uchopit
opracovany aj ano
neopracovany
kus naraz
Nosnost' koncového | Min. 10 kg
Clena 70kg
Presnost — Min. 0,05 mm
opakovatelnost ano
polohovania
Maximaina doba Max. 30 sek, .
obsluhy jedného &ho 88.334,00,- 106.000,80, -
stanovista
Rozmery dizka Max. 1 1000 .
i ano
pracoviska mm
bez CNC Sirka Max. 6 000 ARG
strojov mm
vyska Max. 4 000 p
° mm
% | Riadiaci Pracovna pamat’ Min. 32 MB ano
'g systém Systémova pamat’ Min. 32 MB ano
o Programova pamat | Min. 2 MB ano
& | Paletové Pocdet 6 miest
;] miesto /3 na
'S opracovane ano
5 3na 8.000,00,- 9.600,00,-
-E' neopracované/
g Umiestnenie g:l (I;aidom 56
3D skener Pocet ks Min.1 ano
Detek&na schopnost | Schopnost
detekovat’
volne uloZené, ano
neorientované 72.778,00,- | 87.333,60.-
polotovary
Oblast detekcie Schopnost
detekovat' tri ano
odberné mieta
Upinky Upinacia sila Min. 3700 N ano
Uhc?l ot\{orema Min. 130 st. §no 9.890,00,- 11.868,00 -
oviadanie Vzduch ano
Pocet ks Min.10 ks ano
Dalsie 1. nastavenie komunikacie medzi ano
poZiadavky | robotom a CNC centrami
2. navrhnutie pracoviska tak, aby bolo 14.494,00,- 17.392,80,-
robot obsluhoval 3 alebo 2 alebo 1
CNC centrum ana ostatnych bolo




