Cast V. multifunkény kolaborativny robot

Polozka €. 1 - Kolaborativny rcbot
pozadované mnoZstvo: 1 ks

Specifikacia pre uréenie PHZ

Zakladné technické parametre:
T
1 ) ) | 5 kg
UZito¢né zataZenie - min. 4,5 kg
|
2 850 mn
Dosah — min. 800 mm.
3 ’ | ‘ 0,01 mm
Opakovatelnost polohy podla normy ISO 9283 - max. t 0,03 mm
4 | ) 6 stupfiov
Poéet stupfiov volnosti — min. 6
5 .
Snimanie sily, priruba nastroja Sila x-y-z Krutiaci x-y-Z
6 | . 50 N - 10 Nm
Rozsah [l min, 50,0 N min. 10,0 Nm
i | : 3.5 N - 0.2 ¥m
Preciznost min. 3,5 N min. 0,2 Nm
8 4.0 N - 0.3 Nm
Presnost min. 4,0 N min. 0,3 Nm
9
Pohyb v osiach
10 360°
Pracovny rozsah +/- 360°
11 . 180° s
Maximglna rychlost min. +/- 180° s
12 . ) 1 m/s
Typicka TCP rychlost min. 1 m/s
ROBOT - rozsah dodavky
13 X ano
- Robotické rameno,
14 - Umiestnenie kolaborativneho robota na mobilnem voziku pre rychle presunutie. Ano
Vyska stola od 800mm do 1000mm.
15 ano
- kontrolér
16 ano
- ovladaci panel |,
17 ano
- kabelaz
18 ano
Uchopovaé pre UR 1 ks
19 ano
Rychly vymennik pre I/0 na strane rohota 1 ks
20 st . ano
Prirubové pripocjenie nastroja UR 1 ks
21 ano
Set dchopov 1 set
22 ano
PrediZenia uchopov - 50 mm 1 set
23 ano
PrediZenia uchopov - 100 mm 1 set
24 ano
Certifikacia — EN ISO 13849-1,
25 ano
- PLd Category 3,
26 anc
- EN IS0 10218-1
27 8 . 3 ano
Bezpecnost - min. 17 konfigurovatelnych bezpeénostnych funkcii
28
Konektivita
29 . ano
- 500 Hz Riadiaca frekvencia
30 ano
- Modbus TCP
31 ano
- PROFINET
32 ano
- Ethernet/IP
33 ano
- USB 2.0, USB 3.0
34 ;
|Na zariadenie poZadujeme 24 mesa&ni zaruku.
Suéastou dodavky musi byt aj zakladné dvojdfiové skolenie - na tému prace s kolaborativnym robotom pre 3
33 osoby v autorizovanem Skoliacom stredisku na Slovensku alebo R v termine podla dohody v predpokladanom
rozsahu min. 16 hod.
inimal skol =
36 - ano
- teoreticka &ast
37 ] ano
- praktick4 cast
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38 ano
- praca s rcbotom
Témy Skolenia:
39 . e ano
moZnosti vyuZitia keolaborativneho robota
40 ano
bezpe&na obsluha kolaborativneho robota
41 e b . . ano
- vytvaranie jednoduchych aplikaénych programov
42 . ano
- sprava programovych suborov
43 . o 1 ano
- pripojenie I/O signalov
44 . ano
- &itanie a Uprava programov
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