IELEZNICNA SPOLOCNOST SLOVENSKO
NARODNY DOPRAVCA

Zelezniéna spoloénost Slovensko. a.s.
Roznavska 1, 832 72 Bratislava

Zapisnica z vyhodnotenia ponuk 1
(dalej aj ,Zapisnica 1)

V sulade s § 53 ods. 1zakona ¢. 343/2015 o vergjnom obstaravani a o zmene a doplneni niektorych
zakonov v zneni neskorsich predpisov (dalej len ,zakon o verejnom obstaravani) vyhotovujeme
zapisnicu z vyhodnotenia ponuk v podlimitnej zakazke s nazvom ROBOTICKY PODVOZOK.

Verejneé obstaravanie je realizované prostrednictvom informacneho systému EVO ver.18.0, (dalegj len
S EVO") - identifikacne cislo zakazky: 430452.

Vyzva na predkladanie ponuk bola zverejnena a vo Vestniku verejného obstaravania ¢. 89/2021 pod
oznacenim 19476-WYT zo dna 16.04.2021 (dalej aj .Vyzva"). Kuvedenej Vyzve bolo zverejnené
Oznamenie o oprave, Vestnik verejneho obstaravania ¢. 119/2021 zo dna 17.05.2021 pod oznacenim
27276-10X.

Zoznam Clenov komisie

V sulade so zakonom o veregjnom obstaravani a Smernicou Obstaravanie tovarov, sluzieb
a stavebnych prac 2_01_SeOL _v3 bola na vyhodnotenie ponuk, posudenie splnenia podmienok
ucasti zriadena komisia Rozhodnutim riaditela sekcie obstaravania a nakupu zo dna 13. marca
2020 (dalgj len ,Komisia®) v zlozeni:

Clenovia komisie na vyhodnotenie ponuk a postdenie splnenia podmienok Ucasti:

Ing. Peter Klamo predseda komisie
Ing. Robert Hudak Clen komisie
Ing. Frantisek Navojsky Clen komisie

Clenovia komisie bez prava vyhodnocovat ponuky:
Ing. Alena Korenova Slovak

JUDr. Daniela Martiniakova

Ing. Monika Martinkova, administrator procesu VO

Clenovia komisie bez prava vyhodnocovat ponuky za u¢elom podpisovania koredpondencia
pocas vyhodnocovania ponuk:

Ing. Martin Stancel
JUDr. Michal Adamik

Otvaranie ponuk sa vykonalo v sulade s § 52 ods. 1 zakona o verejnom obstaravani dna 25. maja
2021 011:00 h na mieste: Zelezniéna spoloénost Slovensko, a.s. RozAavska 1, Bratislava,
miestnost ¢. B 101. Otvaranie ponuk bolo vergjné v sulade s § 52 ods. 2 zakona o verejnom
obstaravani.

Uchadzadi, ktori predlozili ponuku

1. MA-PE, sr.0, Partizanska Lupca 650, 032 15 Partizanska Lupca; ICO: 36368211 (dalej aj ako
.MA-PE, sr.0." alebo ,Uchadzac 1.

2. Vision Systems, s.r.o.. Odborarska 21, 831 02 Bratislava; ICO; 52251292 (dalej aj ako ,Vision
Systems, s.r.0." alebo ,Uchadzac 2.

3. PUVERO Equity a.s. Soltésovej 14, 811 08 Bratislava; ICO: 44555822 (dalej aj ako .PUVERO
Equity a. s." alebo ,Uchadzac 3.



IV. Priebeh vyhodnocovania ponuk

Komisia postupovala podla § 53 ods. 1 zakona o verejnom obstaravani a ujednotlivych
uchadzacov posudzovala splnenie poziadaviek na predmet zakazky.

1. MA-PE, sr.o.
Splnenie poZiadaviek na predmet zakazky:

1.1)

1.2)

Zmluva predlozena podla sutaznych podkladov revidovanych k 14.05.2021 (dalej len
.SP%), v ktorej uchadzac doplnil udaje vyzadované verejnym obstaravatelom:

— v uvodnej Casti identifikacné udaje oznacené ako ,Predavajuci®,

— Clanok IV. Cena a platobné podmienky ods. 4.1

Uchadza¢ nedoplnil Clanok Il Predmet Zmluvy bod 3.1 pism. a), tak ako verejny
obstaravatel pozadoval v SP Oddiel B.2 Obchodné podmienky dodania predmetu
zakazky bod 2. pokyny k vyplneniu Zmluvy ods. 2.2.

Komisia identifikovala tuto nezrovnalost a ziada Vas o vysvetlenie preco bod 3.1 pism.
a), konkrétne vyrobneé Cislo robotického podvozku ste neuviedli.

V dokumentacii VO je ponuka uchadzaca, vratane Zmluvy vedena pod poradovym
Cislom 37.

Priloha ¢&. 2 k Zmluve Specifikacia predmetu Zmluvy dodana Predavajucim:
1.211) v Tabulke vlastnosti ponukaného systéemu Uchadzac 1 uviedol:

Por.c. Viastnost Pozadovany | Ponukany
parameter | parameter
3 Nosnost podvozku min. 25 kg 25 kg
Komisia na stranke, link: https://clearpathrobotics.com/jackal-small-

unmanned-ground-vehicle/ zistila, ze samotny zakladny podvozok Jackal UVG
ma nosnost len 20 kg. Komisia Vas ziada o vysvetlenie tohto rozporu a zaroven
Vas Zziada o predlozenie dokladov, ktorymi by doslo k odstraneniu tejto
nezrovnalosti, Priloha €. 2 Zapisnice 1.

1212) v castiKinova G3 lite Uchadzac 1 uviedol:
.Kinova G3 lite je roboticka ruka so 6 stupriami volnosti Je to adaptivny robot
pre vsetky druhy expertiz. Moze vykonavat od najjednoduchsich az po zlozite
operacie s programovanim ROS, C++ a Python. Tento robot vazi 5,4 kg, nosnost
ruky je 0,5 kg a dosah 760 mm. "
Nasledne v tabulke vlastnosti ponukaneho systému v Casti Subsystém akcnej
nadstavby, p. ¢. 6. Uchadzac 1 uviedol:

Por.c. Wastnost Pozadovany | Ponukany
parameter | parameter
6 Dosah ramena “vzhladom | min. 16 m min. 1,7 m
k vysvetleniu zo dria 14.05.2021

Komisia Vas ziada o vysvetlenie uvedeneho nesuladu, ktorym by doslo
k odstraneniu uvedenej nezrovnalosti v ponuke.

2. Vision Systems, s.ro.

Splnenie poZiadaviek na predmet zakazky:

2.1) Zmluva predlozena podla SP revidovanych k 14.05.2021, v ktorej uchadzac doplnil udaje

vyzadovaneé verejnym obstaravatelom:

— v uvodnej Casti identifikacné udaje oznacené ako ,Predavajuci,

-~ Clanok IV. Cena a platobné podmienky ods. 4.1

Uchadza¢ nedoplnil Clanok Ill. Predmet Zmluvy bod 3.1 pism. a), tak ako verejny
obstaravatel pozadoval v SP Oddiel B.2 Obchodné podmienky dodania predmetu
zakazky bod 2. pokyny k vyplneniu Zmluvy ods. 2.2.


https://clearpathrobotics.com/jackal-small-unmanned-ground-vehicle/
https://clearpathrobotics.com/jackal-small-unmanned-ground-vehicle/

2.2)

Komisia identifikovala tuto nezrovnalost a Ziada Vas o vysvetlenie preco bod 3.1 pism.
a), konkrétne vyrobné Cislo robotického podvozku ste neuviedli.

V dokumentacii VO je ponuka uchadzaca, vratane Zmluvy vedena pod poradovym
Cislom 38.

Priloha €. 2 k Zmluve Specifikacia predmetu Zmluvy dodana Predavajicim:
Uchadzac 2 uviedol zlozenie predmetu zakazky ako:

1. autonomny dezinfekcny robot Shenzen
- 50 Sirkou podvozku 450 mm,
- krytim ramena a kablov IP54,
- navigaciou 3D SLAM,
- vydrzou napgjania 3 az 4 hodiny
schopnostou obist prekazku .
2. robot|cka ruka RT Cranex X7 kompatibbilnd s ROS Kinetic Kame
- dosah 500 mm,
nosnost 500 g,
pohybujuca sa v 7 ortogonalnych osiach,
- moznost vytvorit program ,obidenia prekazky",
podporuje C++ a ROS.
Uchadzac 2 neuviedol, ¢i jeho ponuka splna technické udaje pozadované verejnym
obstaravatelom.

Komisia Vas ziada o vysvetlenie akym spdsobom su preukazane poziadavky na
predmet zakazky:

1. Subsystem mobility:
- schopnost rotacie okolo svojej vertikalnej osi,
- nosnost podvozku,
- prekonanie prekazky.
2. Subsystém akénej nadstavby:
- dosah ramena,
- nosnhost ramena,
- krytie ramena a kablov.
3. Subsystem senzoriky:
- mechanické, ultrazvukove, resp. promixitné snimace v naraznikoch,
- senzory pre zamedzenie padu zo schodov.
4. Subsystém riadenia a hapajania:
- moznost planovania trajektorie,
- napdjanie robota,
- dosah ovladania minimalne.

3. PUVERO Equity ass.
Splnenie poZiadaviek na predmet zakazky:

3.1

3.2)

Zmluva predlozena podla SP revidovanych k 14.05.2021, v ktorej uchadzac¢ doplnil
udaje vyzadované vergjnym obstaravatelom:

— v uvodnej Casti identifikacné udaje oznacené ako ,Predavajuci®,

— Clanok IV. Cena a platobné podmienky ods. 4.1

Uchadza¢ nedoplnil Clanok Ill. Predmet Zmluvy bod 3.1 pism. a), tak ako verejny
obstaravatel pozadoval v SP Oddiel B.2 Obchodné podmienky dodania predmetu
zakazky bod 2. pokyny k vyplneniu Zmluvy ods. 2.2.

Komisia identifikovala tuto nezrovnalost a ziada Vas o vysvetlenie preco bod 3.1 pism.
a), konkrétne vyrobné Cislo robotického podvozku ste neuviedli.

V dokumentacii VO je ponuka uchadzaca, vratane Zmluvy vedena pod poradovym
cislom 30.

Priloha ¢&. 2 k Zmluve Specifikacia predmetu Zmluvy dodana Predavajucim:
Ponuka Uchadzaca 3 pozostava z



1. Podvozku HD2 Treaded ATR Tank robot platform,

link: https.//www.superdroidrobots.com/shop/item.aspx/configurable-hd2-
treaded-atr-tank-robot-platform/789/, Priloha ¢. 3 Zapisnice 1
0OS1 mid range LIDAR

Pocitac Jetson AGX Xavier developing kit

Kamera Intel RealSence D435i

IMU jednotka UM7

Roboticka ruka Elfin Po5-L:

- s programovacim balikom,

- podpora ROS, C++ a Python,

- nosnost 4 kg.

Uchadza¢ 3 neuviedol, ¢i jeho ponuka splna technické udaje pozadované verejnym
obstaravatelom.

Komisia Vas Ziada o vysvetlenie akym spdsobom su preukazané poziadavky na
predmet zakazky:

1. Subsystem mobility:
- Sirka podvozku,
- nosnost podvozku,
- prekonanie prekazky.
2. Subsystéem akcnej nadstavby:
- robotické rameno minimalne s 5. stupnami volnosti,
- krytie ramena a kablov.
3. Subsystém senzoriky:
- mechanickeé, ultrazvukove, resp. promixitné snimace v naraznikoch,
- senzory pre zamedzenie padu zo schodov.
4. Subsystéem riadenia a napajania:
- moznost planovania trajektorie,
- napajanie robota 24V resp. 48V,
- dosah ovladania.

oG AW

V. Zaver
Komisia konstatuje:

1. MA-PE, sr.0., Partizanska Lupca 650, 032 15 Partizanska Lupca; ICO; 36368211
komisia Ziada o vysvetlenie podla § 53 ods. 1 zakona o verejnom obstaravani v lehote do
troch (3) pracovnych dni odo dia odoslania ziadosti o vysvetlenie.

2. Vision Systems, s.r.o., Odborarska 21, 831 02 Bratislava; ICO: 52251292
komisia ziada o vysvetlenie podla § 53 ods. 1 zakona o verejnom obstaravani v lehote do
troch (3) pracovnych dni odo dna odoslania Ziadosti o vysvetlenie.

3. PUVERO Equity a.s., Soltésovej 14, 811 08 Bratislava; ICO: 44555822
komisia ziada o vysvetlenie podla § 53 ods. 1 zakona o verejnom obstaravani v lehote do
troch (3) pracovnych dni odo dna odoslania Ziadosti o vysvetlenie.

V Bratislave, 8. juna 2021

Suhlas s obsahom zapisnice potvrdzuju ¢lenovia Komisie na vyhodnotenie ponuk: a posudenie
splhenia podmienok ucasti:

Prilohy.

Priloha ¢. 1 Prezencna listina
Priloha ¢. 2 Zakladny podvozok Jackal UVG
Priloha ¢. 3 Podvozku HD2 Treaded ATR Tank robot platform


https://www.superdroidrobots.com/shop/item.aspx/configurable-hd2-treaded-atr-tank-robot-platform/789/
https://www.superdroidrobots.com/shop/item.aspx/configurable-hd2-treaded-atr-tank-robot-platform/789/

