OPIS PREDMETU ZAKAZKY
Navrh rieSenia predmetu zakazky

PREDMET ZAKAZKY:

Vystavba selektivnej vaZnice 1/66 Sahy
CISLO OZNAMENIA:
15303 - WYP



1. ROZDELENIE NAVRHU DO OBJEKTOV




2. OPIS NAVRHU RIESENIA

RieSenie je navrhované na platforme Betamont Measure-in-Motion (dalej MiM) vyvinutej spolo¢nostou
Betamont s.r.o. MiM je modularny systém s konfigurovatelnou platformou zameranou na
automatizované riadenie procesov v oblasti inteligentnych dopravnych systémov, najma pre
automaticky zber dat vdopravnej telemetrii, meranie prejazdovych veli¢in vozidiel v pohybe
a dopravného prudu, riadenie dopravného prudu, zber dopravnych Statistik, spracovanie, prenos,
uchovavanie a archivaciu zozbieranych dat, vratane monitoringu technologickych periférii.

Vdaka svojej modularnosti a moznostiam nastaveni umoziuje systém MiM zostavit rieSenie na mieru
podla poZiadaviek a potrieb zakaznika zvolenim vhodnych modulov tak, aby bol zabezpeleny vykon
poZzadovanych funkcii. Moduldrnost systému zarovert pontka zakaznikovi benefit dalsieho rozSirenia
systému aj do budulcnosti.

V predkladanom navrhu rieSenia bude systém MiM v konfiguracii, ktora bude vykonavat nasledujuce
funkcie:

v Identifikacia vietkych individuainych vozidiel v dopravnom prude prechadzajlicich miestom
merania prostrednictvom ANPR kamier a nasledného rozpoznania ECV vozidla aj
privesu/ndvesu
Vyhotovenie prehladovych snimok vozidla prostrednictvom prehladovych OVC kamier
Meranie zakladnych parametrov identifikovanych vozidiel :

Cas prejazdu

Jazdny pruh/smer

Dlka/Sirka/vyska vozidla

Vzdialenosti medzi napravami

Hmotnost: celkova, jednotlivych ndprav, skupiny ndprav

OkamZitd rychlost

Urcenie kategorie vozidla podfa klasifikacnej schémy definovanej obstardvatefom

Pocet kolies na ndprave

v Detekcia a identifikacia nadlimitnych vozidiel

v" Monitoring celého systému (HW a SW komponentov) prostrednictvom dohladového systému
a dohfad nad technologickymi zariadeniami prostrednictvom bezpecnostnej kamery
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3. OPIS KOMPONENTOV SYSTEMU MiM

Dynamické vaZenie vozidiel

Systém pre jeden jazdny pruh pozostava so Styroch Lineas senzorov inStalovanych do vozovky v dvoch
radoch, ktoré pracuju na principe piezo elektrického javu. Po prechode vozidla cez senzory su
generované impulzy avedené signalizatnymi kablami do vyhodnocovacich kariet umiestnenych
v kontroléry MiM. Softvér v kontroléri vypocita zataZenie [avej aj pravej strany danej napravy a celkovym
su¢tom jednotlivych néprav uréi celkovi hmotnost vozidla. Systém umoZiuje vézit vozidld bez
obmedzenia cestnej premavky. Systém dynamického vaienia bude nainstalovany v dvoch jazdnych
pruhoch v Useku cesty 1/66. Sucastou dynamického vazenia su indukéné slucky instalované vo vozovke,
ktoré sltiZia na detekciu pritomnosti vozidla.

Pocitanie kolies

Systém pocitania kolies uréuje pocet kolies na jednotlivych ndpravach prechadzajiceho vozidla. Systém
pre jeden jazdny pruhu pozostava z paru piezoelektrickych senzorov instalovanych vo vozovke. Senzory
pracuju na principe piezoelektrického javu. Signalizacné kable budd vedené po krajnici vozovky do
technologického rozvadzaca, kde budu ukoncené na vyhodnocovacej karte kontroléra MiM.

Dolezité upozornenie:
Nevyhnutnou podmienkou pre dosiahnutie triedy presnosti B+(7), musi byt systém dynamického
véZenia vozidiel nainitalovany na vozovke, ktord splfia poZiadavky definované v dokumente COST 323 .

ANPR

Podsystém pozostava z ANPR kamier, prehladovych OVC kamier a softvéru OCR pre rozpoznanie textu
ECV. ANPR kamera poskytuje video stream zamerany na detail prednej masky s ECV. Stream z kamery je
spracovany v kontroléry MiM, kde OCR softvér vyhladava a rozpoznava text ECV v sekvencii snimok.
Text ECV je rozpoznany s presnostou do 98% (za idedlnych podmienok). Vyrezy ECV su uloZené do
databazy k zaznamu vozidla. Video stream je prenasany z kamery protokolom TCP/IP do riadiaceho
kontroléra MiM. ANPR kamera je vybavena motorickym objektivom, vstavanym IR prisvitom. Kamera
bude nainstalovana na portaly nad stredom jazdného pruhu. Kazdy jazdny pruh bude vybaveny dvomi
ANPR kamerami pre ¢&itanie prednych a zadnych ECV privesov / ndvesov. ANPR systém rozpoznava aj
krajinu registracie vozidla.

Sucastou ANPR systému su prehladové OVC kamery, ktoré poskytuju video stream zamerany na celkovy
pohlad na vozidlo. Stream je spracovany v kontroléry MiM. Vybrané snimky vozidla su ulozené do
databazy k zéznamu vozidla. Video stream je z kamery prenasany TCP/IP protokolom do riadiaceho
kontroléra. Kamera je vybavend motorickym objektivom aexternym IR prisvitom. Kamera bude
nainstalovana na portaly nad krajnicou daného pruhu (pre jeden jazdny pruh bude pouZita jedna OVC
kamera), tak aby pohlad z kamery zachytaval prednu ¢ast vozidla a zaroven bocnu ¢ast vozidla.

Meranie rozmerov vozidla

Pre meranie rozmerov vozidla - vyika, ¥irka, dlzka je pouZity laserovy meraci systém pozostavajuci
ztroch laserovych detektorov pracujicich vspektre pre ludské oko neviditefnom. Komunikécia
laserovych detektorov s MiM kontrolérom je TCP/IP protokolom. Laserové detektory budd umiestnené
na portaly nad stredom a krajmi komunikacie.




Kontrolér MiM

Kontrolér MiM je vyhotoveny vo forme priemyselného pocitaca umiestneného v technologickom
rozvadzali. Spractva uUdaje z kamier ANPR, OVC, CCTV, systému dynamického vaienia, systému
pocitania kolies, systému merania rozmerov vozidla. Operacny systém je na platforme Windows, na
ktorom budu spustené sluzby a procesy, ako napr. MiM Runtime, Oracle MySQL, OCR. Pre dva jazdné
pruhy v tom istom reze bude pouZity jeden kontrolér MiM.

Bezpeénostnd kamera CCTV

Ulohou kamery je vykonavat dohlad nad technologickymi zariadeniami a ich bezprostredného okolia.
Kamera bude umiestnena na portali. Bude monitorovat okolie technologickeho rozvadzaca.

Stream z kamery bude spracovavany v MIM kontroléry. Komunikacia kamery s MiM kontrolérom je
TCP/IP protokolom.

Technologicky rozvddzac

Vonkajsi rozvadza¢ uréeny pre montéz na pevny povrch s krytim IP 55. Rozvadza¢ bude upevneny na
sokli a beténovom zaklade. V rozvadzaci bude umiestneny kontrolér MiM, komunikaéné moduly, istiace
prvky pre periférne zariadenia ael. vybavenie rozvadzaca, taktieZ sa tu budd nachadzat zdroje pre
napojenie periférnych zariadeni (kamier, laser, atd.). Rozvéddza¢ bude chréneny proti poskodeniu
mechanickou ochranou. Technologicky rozvadzac bude umiestneny pri portali.




4. NAVRHU RIESENIA A FUNKCNY OPIS

Navrh rieSenia spociva vo vybudovani jedného systému MiM na ceste I/66. Portal bude vybudovany ako
nosna konstrukcia pre uchytenie technologickych zariadeni, ako napr. kamery, laserové merace, a iné.
V blizkosti portdlu bude vybudovany technologicky rozvadzac. Priblizne 100m za portélovou
konstrukciou v kazdom smere jazdy bude vybudovana nosna konstrukcia pre uchytenie informaénych
tabul (znaciek s prevadzkovymi informaciami - dalej ZPl). Na ZPI budu zobrazované informacie pre
vodicov. V pripade prejazdu vozidla prekradujuceho niektory z kritickych parametrov bude na tabuli ZIP
zobrazend informécia o prekro¢enom parametri.

Zriadend bude elektricka pripojka, ktora bude lokélne napajat technologicky rozvadzac a ZPl. Vzajomna
komunikacia medzi technologickym rozvddzatom a serverom obstardvatela bude prostrednictvom
telekomunikacnej linky zriadenej a prevadzkovanej obstaravatefom.

Komunikac¢né protokoly na prenos dat budu upravené tak, aby vyhovovali bezpecnostnym poziadavkam
obstaravatela a boli kompatibilné s uz jestvujucimi technoldgiami v sprave obstaravatefa opisanymi
v sitaZznej dokumentéacii. Navrhovany systém bude do existujuceho systému obstardvatela pripojeny
vyhradenym kanalom mimo verejného internetu. Pre korektny prenos dat aspravne fungovanie
systému bude nutné zriadit nové pripojenie s minimélnou kapacitou datovej linky 7/5 Mbps
a vywhovujucou latenciou. Ziskané data budu prenasané a archivované na existujucom serveri
obstaravatela. Serverova aj dispelerskd aplikacia budu nakonfigurované pre integraciu a zber dat
z novobudovaného systému.

FUNKCNY OPIS

Pri prejazde vozidla systémom MiM bude o vozidle vytvoreny zaznam, v ktorom budu zozbierané vietky
namerané parametre o jeho prejazde, ako napr.: aktualna rychlost, hmotnosti jed. naprav, celkova
hmotnost, ¢as prejazdu, rozmery vozidla a iné. Pri prejazde je zaroverl vykonané meranie vysky, Sirky
a df?ky vozidla systémom merania rozmerov a vyhotovend je snimka prednej ECV a zadnej ECV ANPR
kamerami, rozpoznany je ich text, ktory je priradeny k nameranym udajom. Zaroven je pre vozidlo
vyhotovena prehladova snimka OVC kamerou, z ktorej je zrejmy celkovy pohlad na vozidlo. Systém pri
prejazde sleduje, ¢i nebol prekroeny niektory z kritickych parametrov. Kritickym parametrami su
hmotnost, rozmery, rychlost. V pripade, Ze bol prekroceny niektory z kritickych parametrov, je tato
skuto¢nost oznatena v zézname o vorzidle. Zaroven je vodicovi na ZP| zobrazena hodnota prekro¢eného
parametra. Systém MiM bude monitorovat vozidla v obidvoch jazdnych pruhoch cesty 1. triedy 1/66.



5. TECHNICKE UDAJE KLUCOVYCH KOMPONENTOV A SUBSYSTEMOV

MiM kontrolér
Intel Core i7 6820EQ CPU board, 2.8 GHz, quad-core,

8 MB L2 cache; QM170 chipset; 2 sockets for SO-DIMM DDR3 modules, Intel HD Graphics 530

5x PCI 1 slide-in compact slot; Smart Display Link/DVI/monitor,

1x RS232, 5x USB 2.0,

2x ETH 10/100/1000,

1x SO-DIMM DDR4 RAM 16384 MB

1x pevny disk SATA 1TB

3x karta WIM, kazda pre 5 vstupnych kandlov pre piezoelektrické senzory

1x Loop card, 4 vstupné kanaly pre indukéné slucky

1x NNC USB

Rozhranie s nadradenym systémom: Ethernet 1G / 10G TX/ FX, 3G / 4G, MPLS, VPN, ... - uZivatelom
definovatelny

SW Licencie: Microsoft OEM Windows 10 loT Ent, Oracle MySQL databdza, BETAMONT MiM Runtime,
Antivirus, Vstupné napatie: 24 V DC

Pracovna teplota: =10 °C ... +50 °C

Montaz na stenu

EMC, CE certifikaty

Systém dynamického vdZenia vozidiel — MIM

Prejazdovd rychlost: 3—250 km/h

Rozsah merania hmotnosti: 0,5 — 20 t na napravu

Pocdet ndprav: 1 + bez obmedzenia

Presnost detekcie: 99%

Systém klasifikacie: definovatelny obstaravatelom alebo moznost pouZitia existujucej klas. schémy
napr. . EUR6, EUR13, LPSIGYS

Podporované Standardy: WIM: COST 323, ASTM 1318, OIML R134

Free flow: na poziadanie

Presnost merania pre rychlost 20 - 130km/h pre 6 = 95%:

Celkova hmotnost: +5%*

Hmotnost ndpravy: £8%*

Skupina naprav: £7%*

Vzdialenost medzi napravami: £2%

Rychlost: £2%

Pozn. * plati pre triedu presnosti A (5) v zmysle COST 323 za podmienky dodrZania kvality vozovky
v zmysle COST 323.




WIM senzory
Quartz piezoelektricky senzor,

Rozsah merania zatazenia kolies: 0 - 150KN
Citlivost, nominélna: -1,76 £+ 5% pC /N
Teplotny koeficient citlivosti: -0,02% / °C
Izolaény odpor:> 1x1010 Q

Max. nosnost povrchu snimaca: 4,6 N / mm2
Max. rozptyl citlivosti v dlzke snimaca: <+ 3%
Linearita: € £ 2% FSO

Hysteréza: < + 2% FSO

Rozsah prevadzkovej teploty: -40 ... +80 °C
Stupeni krytia: IP68

Dlka senzora: 1,5m, 1,75 m, 2 m

Dizka kébla: 40m alebo 100m

Max. rozmery drazky: 55x 72 £ 3 mm
MnoZstvo na jazdny pruh 4ks

Slucékové detektory

Indukéna slucka - vodic

Prierez vodi¢a: 1,5 mm / mm?2

Vonkajsi priemer: 2,7 mm

Izolacia: fluoroplast FEP,

Max. dlzka privodov: 100m

Rozsah prevadzkovej teploty: -60 ... +200 °C,
MnoZstvo na jazdny pruh 2ks

Detektor kolies

Piezoelektricky senzor

Uniformita vystupu: £ 20%,

Izolacny odpor:> 500MQ,

Teplotny koeficient citlivosti: -0,2% / °C
Zivotnost: 40 miliénov ESAL

Piezoelektricky koeficient (nominalny): 34pC/ N
Rozsah prevadzkovej teploty: -60 ... +70 °C
Dizka senzora: 1,82 - 5,5 m, $tandardna df?ka: 2 m
Dfzka kabla: 30- 150m, $tandardnd dfzka: 50m
Max. rozmery drazky: 20 x 25+ 2 mm

MnoiZstvo na jazdny pruh: 2 ks

Technologicky rozvadzac

Celkové rozmery: 1200 x 500 x 1200 (S x h x v)

Skrifa: hlinik AIMg3,

MontéaZna doska: pozinkovand ocel

Povrchova Uprava: praskovy UV odolny polyester RAL7035
Stupeni krytia: IP55, NEMA 3R, IK 07

Pmax: 2500W




PoZiadavka na privod NN: 1 alebo 3 fazy, chréaneny isticom a prepatovou ochranou typu 1 a 2.
Antivandal prevedenie,

Vybavenie: Ethernet switch, modul DIO, snima¢ otvorenia dveri, snimace teploty, istice, prepatové a
nadprudoveé ochrany, zdroje napajania, svorkovnice pre ukonéenie kdblov, kabeldz, ohrev s
termostatom.

Klimatizacia, detektor poZiaru, ... a pripadné iné systémy st na dodatocné vyZiadanie.

Systéem merania vonkajsich rozmerov

Komunikacné rozhranie: Ethernet

Komunikaény protokol: TCP/IP

Vstupné napatie: 24 V DC

Krytie: IP 67

Doba odozvy: 210ms

Presnost:  Meranie dlzky vozidla: +0,6m
Meranie Sirky vozidla: £0,1m
Meranie vysky vozidla: £0,06m

ANPR kamera

Kamera poskytuje detailny pohlad na prednu &ast vozidla v mieste ECV, zabezpetuje video stream pre
spracovanie obrazu OCR softvérom.

RozliSenie: 1280 x 720 pixelov

Snimac: Farebny, CCD 1/3 ", progresivne skenovanie

Max. snimkova frekvencia (pri vSetkych rozliseniach): 30 snimkov za sekundu
Filter: All pass / IR cut nad 850 nm

Format videa: JPEG, stream MIJPEG, H.264

Kontrola expozicie: globalna uzavierka, sw. nastavitelné 1/100 - 1/30 000s
Svetelny senzor pre prepinanie denny / no¢ny rezim

Ohniskova vzdialenost objektivu: 5,2 - 58,8 mm

Iris, Zoom, Focus: automatické motorizované, programovatelné

Efektivny rozsah pre ANPR: 4 -20m

Vstavany LED IR: 850nm, ovlddany, synchronizované zablesky (az 950us)
Komunikaéné rozhranie: 100 Mbit Ethernet

Zabudovany procesor: procesor 500MHz DSP s ¢ipom na spracovanie obrazu (X25), pamét RAM 64MB
+ 128MB, ulozisko 256MB, OS: ucLinux

Trigger: videodetekcia, externy vstup

Rozsah prevadzkovej teploty: -40 ... +70 °C

Stupen krytia: IP67

Vstupné napatie: 24-28 VAC, 36VDC

Spotreba energie: 40 W s ohrevom

Hmotnost s konzolou: 4,9 kg

Certifikaty: EMC, CE

ANPR softvér,

&itanie: ECV + kéd krajiny

Presnost &itania ANPR: az 98%

OCR engine: EU, volitelné: arabské, ¢inske a viac ako 200 dalsich krajin



Hardvérovy licenény klu¢ - NNC USB

OVC prehladovd kamera
Rozlisenie: 1620 x 1080 pixelov
Snimac: Farebny, CMOS 1/ 2,8 ", progresivne skenovanie
Max. snimkovacia frekvencia (pri vietkych rozlieniach): do 50/60 snimok za sekundu (50/60 Hz)
Format videa: stream MIJPEG, H.264
Kontrola expozicie: uzavierka, sw. nastavitefnd 1 / 66500s - 2s
Svetelny senzor pre prepinanie denny / no¢ny rezim
Filter: automaticky IR cut
Objektiv:
- ohniskova vzdialenost: 9 - 40 mm,
- F/1,5+ uzavrety,
- P-iris, CS mount, IR korekcia defi/noc
Focus: programovatelny
Zoom: manualny
Komunikacéné rozhranie: 10/100 Base TX s PoE
Trigger: videodetekcia, externy vstup
Rozsah prevadzkovej teploty: -40 ... +50 °C
Stupen krytia: IP67
Vstupné napétie: PoE IEEE 802.3af / 802.3at Typ1 class3
Spotreba energie: max 12,95W, typ. 4,4W
Hmotnost: 1,8 kg
Certifikaty: EMC, CEIR reflektor
SMT LED: 850nm alebo 940nm
Max. vzdialenost: do 220m
Uhol: 10° - 120°
Ovladanie: automatické zapnutie / vypnutie fotobunkou alebo manualne ovladanie
Stupen krytia: IP66
Rozsah prevadzkovej teploty: -50 ... +50 °C
Vstupné napatie: 12 / 24V AC / DC
Spotreba energie: 122 W
Certifikaty: EMC, CE

Znacka s prevddzkovymi informdciami ZPI
Zobrazovacia plocha: 960x1600 (3irka x vyska)
Technolégia: SMD

Farba: RGB

Korpus: hlinik

Rozhranie: RS 232, TCP/IP

Napdjanie: 230V AC

Krytie: IP 65

Pracovna teplota: -40 ... 60°




6. SUVISIACE SLUZBY A STAVEBNE PRACE

Sucastou ponukaného plnenia sd suvisiace inZinierske ¢innosti a stavebné préce poskytnuté, resp.
realizované v rozsahu a za podmienok stanovenych v ¢asti B.1 OPIS PREDMETU zakazky v sulade s
prislu$nymi vieobecne zavaznymi pravnymi predpismi a technickymi normami.

7. VSEOBECNE INFORMACIE

MOVYS, a.s. je drzitefom osved&eni o certifikacii podla ISO 9001:2015, 1SO 14001:2015 a podfa normy
BS OHSAS 18001:2007 a pri realizacii predmetu zadkazky bude postupovat vsulade s certifikaciou
a internymi smernicami a aktami riadenia. Képie osvedceni o certifikacii prikladdme do ponuky.

MOVYS, a.s. bude predmet zakazky realizovat vlastnymi kapacitami a s pouZitim kapacit tretich stran —
subdoddvatelov, ktorych zoznam tvori prilohu &. 3 Navrhu zmluvy o dielo.

Harmonogram priloha & 11 predlozeny v ponuke je predloZeny v stlade s povinnostami uchddzaca definovanymi v Casti B.1
OPIS PREDMETU ZAKAZKY a predpoklada spolupdsobenie objednévatela a zhotovitela podta Eldnku XI. Zmluvy o dielo na
realizaciu stavby , Vystavba selektivne]j vdZnice na ceste 1/66 Sahy”.

V Bratislave dna 23.07.2019 Ing. Jozef Motycka
Predseda predstavenstva MOVYS, a.s



BUREAU VERITAS

Certification

MOVYS, a.s.
Pieso¢na 7, 821 04 Bratislava
Slovenska republika

Bureau Veritas Certification Holding SAS — UK ftymto polvrdzuje, Ze systém
manaZérstva vy3sie uvedenej organizéacie bol prevereny a bolo preukézané, e tento
systém spliia pozZiadavky systému manaZérstva podia niZsie uvedenej normy.

ISO 9001: 2015

Predmet certifikacie

MONTAZ, SERVIS A MERANIE TELEKOMUNIKAGNYCH
A RADIOKOMUNIKAENYCH ZARIADENI.
MONTAZ, SERVIS A REVIZIE ZABEZPECOVACICH ZARIADEN.

MONTAZ, SERVIS A REVIZIE ELEKTRICKYCH

A ELEKTRONICKYCHZARIADEN].
SERVIS A UDRZBA CHLADIACICH A KLIMATIZAGNYCH ZARIADENI,
ZRIADOVANIE A PREVADZKOVANIE VEREJNYCH

TELEKOMUNIKACNYCH SLUZIEB.

STAVBY TELEKOMUNIKACNYCH OBJEKTOV.

INZINIERSKA, KONZULTAGNA A PORADENSKA CINNOST.

Pévodny datum schvélenia: 05.11.2003

Zatiatok recertifikaéného cyklu: 01.11.2018

Za predpokladu neustaleho udrZiavania systému manaZérstva v organizacii tento
certifikat plati do: 31.10.2021

Certifikst ¢, SK-U18 253Q Verzia: 1 Déatum revizie: 01.11.2018
MB8&®WMWO@MU:FMMMWLME1BHG,WM”D§M m
Lokéina adresa; Plynérenskéa 7/B, BRATISLAVA 821 09, Slovenskd republika

UKAS
MANAGEMENT
SYSTEMS
Datie objasnenie ohfadne predmetu tohto certifikaty a aplkovatelnosti poXladaviek na 0008

systém kvality m&Zete ziskat kontaktovanim organizicie.
Pre overenie platnosti certifikatu nés mézete kontaktovat na Esle; + 421 2 5341 4165
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www.ili-c.net

CERTIFIKAT "

¢. 4212600 LL-C

Certification

Osvedcujeme a prehlasujeme, Ze systém environmentalného manazérstva v
spoloénosti

M OVYS’ a “ s Ll
Piesofna 7
821 04 Bratislava

bol prevereny a splna poziadavky normy

ISO 14001:2015

pre predmet ¢innosti

MontaZ, servis, revizie, projektovanie a meranie
radiokomunika&nych zariadeni, zabezpetovacich zariadeni,
elektrickych a elektrotechnickych zariadeni. Predaj, montaZ,
servis chladiacich a klimatiza&nych zariadeni. Zriad'ovanie a
prevadzkovanie verejnych telekomunikaénych sluZieb. Stavby
telekomunikaénych objektov. InZinierska, konzultaéna a
poradenska Cinnost. Kvalitativne a kvantitativne zisfovanie
faktorov Zivotného prostredia a pracovného prostredia na Géely
posudzovania ich moZného vplyvu na zdravie - meranie intenzity
elektrického pola.

Tento certifikat bol vydany pod Cislom 4212600 a je platny od
21. decembra 2016 do 20. decembra 2019.

;@u\( (-

Schvalit Vytladil

S3137
validity code: FFCFSD23-AE3

Gverte olatnost certifikdtu pomocou tohte kodu na www.il-c.info
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CERTIFIKAT

LL-C

(E . 4 2 1 2 6 0 O Certification

OsvedCujeme a prehlasujeme, Ze systém manazerstva bezpecnosti a
ochrany zdravia pri praci v spoloénosti

MOVYS, a. s.

Piesolnd 7
821 04 Bratislava

bol prevereny a spifia poziadavky normy

BS OHSAS 18001:2007

pre predmet innosti

Montaz, servis, revizie, projektovanie a meranie
radiokomunika&nych zariadeni, zabezpetovacich zariadeni,
elektrickych a elektrotechnickych zariadeni. Predaj, montaz,
servis chladiacich a klimatizaénych zariadeni. Zriad’'ovanie a
prevadzkovanie verejnych telekomunikaénych siuZieb. Stavby
telekomunikaénych objektov. InZinierska, konzultaéné a
poradenska ¢innost. Kvalitativne a kvantitativne zistovanie
faktorov Zivotného prostredia a pracovného prostredia na adely
posiudzovania ich moiného vplyvu na zdravie - meranie intenzity
elektrického pola.

Tento certifikat bol vydany pod ¢islom 4212600 a je platny od
21. decembra 2016 do 20. decembra 2019.

X . Lu\( H?

Schvaiit Vytladil

S 3137

validity code: CAF3B7E1-E2F

Overte plarnost certifikate 00000 tohte Kodu oo wwwill-c.inlo
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